STI 2D

Une nécessité de répondre aux problemes
posés par nos sociétés par des systemes
techniques s’inscrivant dans le
développement durable

/ \\\'imhle

Environnement Economique

Viable

Les solutions pertinentes passent par
une conception simultanée et pluri-
technologique « MEI »

des produits et ouvrages
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La Didactique en STI 2D
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Le VAE, un produit qui évolue et
qui possede des structures complexes pour s’adapter a un besoin

VAE « EXCELSIOR »
ISD -2009

Velectron — Cyleurope SA -

1996/1997 <
VAE modéle Grasshopper —

Concept Scarab — 2008

VAE du futur : Flying Bike —
Yankodesign — 2010

R ’ VAE TIDAL FORCE I0-CRUISER —
VAE GoCycle pliable- Richard Thorpe VAE "Pearl City" - Ducati et MATRA -2010
-2009/2010 - GoCycle-to-work Italwing —2009/2010
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Le VAE ISD Clty3
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Relevés :
Convertisseur DC/DC

RELEVES DE U,,cu €t lyoteur POUR UN POINT DE

FONCTIONNEMENT

*Masse du cycliste : 78 kg

*Unité de résistance : position 2

*VA = 3V = doseur en position au 2/3
*Régime permanent

Y

* Tension Batterie UBAT =36V

UMOTEUR

Structure hacheur abaisseur

Ly Ivoreur

CH2 20 M 100
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Relevés (suite) :

Chargeur

Relever, mesurer et étudier qualitativement et quantitativement le courant réseau (au

regard de la norme
CEl 1000 -3-2 ou EN6100-3-2) appelé par le récepteur suivant :
Chargeur de batterie -modeéle TL -100 de la société TALENT-

M Pos: 12.30ms SAUV./RAP
Action

CHZ 100mV M 250ms

Tension et courant réseau

Auteur : LM
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Figure 1 : Diagramme de Ragone
Choix Batterie
* Tableau comparatif :
Nombre
de Durée Temps Auto | Autonomie Prix Différence Niveau
TYPE | TONSION | acits |Masse| TENA0S | fovie | 9@ qacharge| ad000 | EMOt [ 98 g prixa [ARRMRE TG0
nominale (suivant années charge d'assistance|" O rempla- I'achat dization. sécurité
profondeur complet menzslle cement
deécharge)
. 344 R 172,00
GelPlomp | 2B VOlts | 124 |13Kg| 3004400 | C 6h 30% | 40&80km | NOM p _ oul  |Excellent
Lithium | o7 yoits | 1080 | 3Kg 100041500 3% | sh 1% | 4oaeokm | non | Z5200 | as400€| nON |Excellent
Polyméres ans €
KOKAM




Simulations
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OUTIL DEDIE « Ingénierie systeme »
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Matieres -Modeleur -Mécanique
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Enseignement transversal - spécialités

» Introduction par une étude de cas

» Analyse de la chaine d’énergie

» Etude du comportement mécanique

» Analyse des points de fonctionnement

® Hacheur : définir les fonctions assurées par
une chaine d’énergie et vérifier ses
performances

*Procédés de récupération de I'énergie,
*Amélioration du stockage

® Concevoir et réaliser le prototype d’une
nouvelle structure de véhicule.
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